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DVP-14SS

1MR2/11T2

Programlanabilir Lojic Kontrol6r

Bilgi D6kiimani

DVP PLC'yi kullanmadan 6nce bu dékiimani tamamen okuyunuz.
Bakim yapilmadan 6nce AC power sokilmelidir.

A Bu PLC agik tip bir PLC’dir ve IEC 61131-2 (UL 508) giivenlik gereksinimlerini saglar. Cihaz yiksek sicaklik,
yuksek rutubet, asir titresim, asindirici gaz, sivi toz ve metal pargaciklarin bulundugu ortamlarda kurulmamalidir.
Ayrica PLC'nin zarar gérmemesi igin kuruldugu yerde gesitli koruyucu énlemler alinmaldir. (Or: Kapali bir pano
icinde kullaniimalidir).

Girig/Cikis Terminallerine kesinlikle dogrudan AC Power baglamayin. Bu durum PLC'’ye zarar verebilir. Eneriji
vermeden 6nce baglantilarin dogru yapildigindan emin olun.

Enerji kesildikten sonra en az 1 dakika boyunca i¢ devrelere elle dokunmayin.

A Elektromanyetik giriltiiyi engellemek igin, PLC'nin dlizglin olarak topraklandigina @ emin olun.

2.1 Model Agiklamasi ve Cevre Birimler

DELTA'nin DVP serisi PLC'lerini segtiginiz igin tesekkiirler. DVP-SS serisi Ana islemci Unitesinde (MPU) 14-nokta,
ilave Unite olarak 8~16 nokta saglar ve maksimum 128 giris ve 128 cikis’a kadar genisleyebilir. Glg Kaynagi
MPU’dan badimsiz olup, kurulum sirasinda az yer kaplar.

B Etiket Agiklamasi

PL(.:.Mije|_> MODEL DVP14SS11R2
Input Power Supply Specification —| | powerinput : 24VDC 5.5W MAX

Output Module Specification —{ | ourputmobuLE: 0.3A30VDC RES. LOAD
Bar Code and Serial Number —p| | CE (ARRENE ORI A AR
Software Version —p| | v4.9 14SS11R27225020

DELTAELECTRONICS, INC.

MADE IN XXXXXX

B Model Agiklamasi

@ Serial Number Explanation
pveOOOO 10 2 148511R 2 T 225020
Product Series Version
R:Relay

Production Week
Production Year (2002)
Production Place (Taoyuan)
Version
————* Production Model

Input+Output point T: Transistor

N:No OutputModule

STYPE &——
Model type
S: Standard Function MPU
M: Input Point Expansion Unit
N: Output Point Expansion Unit
P:1/0 Point Expansion Unit
B Cevre Donanimlar
© DVPHPP EI Programlama Paneli
© WPLSoft (WINDOWS) Ladder Diagram Editor
© DVPACAB115 Kablo (HPP< PLC, 1.5m)
© DVPACAB215 Kablo (PC< PLC, 1.5m)
© DVPACAB315 Kablo (HPP& PC, 1.5m)
© DVPAADPO01 (HPP-Ozel Giig Kaynagi)
2.2 Uriin Profili ve Taslag
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5
N 7 60.00 /6
N o ?vﬁﬁm% 7 ’7 11
“ / ]:I]:ID =
'4\ N 8 o= | o
e Sug e
90.00 9 /13
. 1
. =iy
\ 3 b=
=
3 sl (=
= .
TAOO
1. Durum Indikatérii (Power, RUN ve ERROR) 8. llave port
2. Haberlesme igin 1/O port (RS-232) 9. llave unite klip
3. DIN ray klip 10. DIN ray (35mm)
4. 1/0 terminaller 11. RS-485 Haberlesme portu
5. 1/0 nokta indikatorleri 12. llave {inite montaj aparati
6. llave tinite montaj delikleri 13. DC Power giris
7. Etiket 14. RUN/STOP anahtari

2.3 Model Numarasi

Standard Fonksiyon MPU Model DVP14SS
Girg/Cikis Madde DVPPSO01 11R2/T2 ‘DVPOSSM11N ’DVPOSSN11RIT ‘DVPOBSP11R/T DVP16SP11R/T
Model Giris Birimi Birimi Uriin Gériinisii . 100~240VAC 450/ 900 - o
Power Nokia Tip Nokia Tip Power Supply Voltaji (50/60Hz) 24VDC (-15%~20%) (DC power ters giris baglantisina kargi korumalidir.)
Hareket Ozellikleri /Ani enerji kesintisinde 5ms icin ¢calismay! muhafaza eder.
DVP14SS11R2 8 Role Isg‘;ver.§“Pp'y Sigorta 2A/ 250VAC ‘
DC Tip Giig Tiiketimi 5W 8W
24VDC Sg‘gu‘:ié’a Izolasyon Direnci 5 MQiizerinde (Toprak ve biitiin /O noktalari arasinda 500VDC )
e ESD: 8KV Air Discharge
DVP14SS11T2 8 Transistor SR EFT: Power Line: 2KV, Digital 1/0: 1KV, Analog & Communication 1/0: 250V
g1s1kiig Damped-Oscillatory Wave: Power Line: 1KV, Digital 1/0: 1KV
I — . —L RS: 26MHz~1GHz, 10V/m
U Dijital I/O llave Unite _ Topraklama kablosu gapi L ve N terminallerinde kullanilan kablolardan kiiciik olmamalidir. (Eger
Girig/Gikis Topraklama birkag PLC ayni anda kullaniliyorsa, herbir PLC’nin diizgiin topraklandigina emin olun.)
Model Girig Birimi Birimi
Power - - -
Nokta Tip Nokta Tip Sicaklik/Rutubet Calisma: 001~5501 (sicaklik), 50~95% (rutubet), 2.derece kirlenme.
Oranlari Saklama: -2501~700 (sicaklik), 5~95% (rutubet)
DVPO8SM11N 8 Yok Titresim/Sok International Standard Regulations: IEC1131-2, IEC 68-2-6 (TEST Fc) / IEC1131-2 & IEC 68-2-27
Bagisikhgi (TEST Ea)
DVPOSSN1R 0 Réle I AGirlik (yaklasik) 210(g) [ 214(g)208(g) | 128(g) | 154(g)146(g) | 141(9)/136(g) | 162(g)154(g)
Giris Noktasi Elektrik Ozellikleri
DVPO8SN11T 0 ) Transistor Giris Tipi DC (SINK veya SOURCE)
Sif:]i \T‘e@a Giris Akimi 24VDC 5mA
. Off—0On, 16VDC Ustlind
DvPossPiR | 2AVPC 4 Source Réle = Hareket Seviyesi On:O?f 14, 4VDgSaK|nn dea
E Cevap Zamani Yaklasik 10ms (D1020 ve D1021 datalarindan ayar araligi 0~15ms segilebilir)
DVP0O8SP11T 4 Transistor =
DVP16SP11R 8 Réle E Cikis Noktasi Elektrik Ozellikleri
£ Cikis Tipi Role-R Transistor-T
DVP16SP11T 8 Transistor ] - 5501 0.1A/1nokta, 5001 0.15A/1nokta
Akim Ozellikleri 1.5A/1 nokta (5A/COM) 45 1 0.2A/ nokta, 40 1 0.3A/1 nokta (2A/COM)
[ Analog/sicaklik moddli ilave (nite Voltaj Ozellikleri 250VAC alti, 30vDC 30VDC
Detayli bilgi i¢in kullanici manualine bakiniz. 8 = e ‘ 90w
" Giig Kaynag! Modilli Maximum Yikleme 75 VA (IndUktif) (Resistif) 9w
Giris/Cikis Cevap Zamani Yaklasik 10 ms Off—>0On 15us | On—Off 25us
Model Uriin Gériintist =
Giris Power Cikis Power KURULUM & BAGLANTI
4.1 Standart Fonksiyon MPU ve Dijital I/O Illave Unite Terminal Baglantisi
DVPPS01 100~240VAC Cikis voltaji: 24VDC Power Modiil MPU Digital I/O ilave Unite
( 50/60Hz ) Cikis akimi (max.): 1A
DVPPSO01 DVP14SS DVP08SM DVPO8SN DVPO8SP DVP16SP
s By 2 = s B s BH
100~240VAC Cikis voltaji: 24VDC ° (XL | (XL |
DVPPS02 (50/60Hz ) Cikis akimi (max.): 2A DVP-PSO1 i bR i
N : b
g B . X7
NDARD OZELLIKL ] e s s
he he i
3.1 Fonksiyon Ozellikleri 2 2 by
Madde Ozellik Agiklama i il &
Kontrol Metodu Sakli program, cevrim tarama sistemi PoweR©
; MPU 1/O noktalari komut ile refresh Q
1/0 Isleme Metodu Batch I/O (refresh) yapilabilir
isleme Hizi Temel Komut (birkag ps) Uygulama komutu (10~100ps)
Program Dili Instructions + Ladder Diagram + SFC| Step komutlar mevcut 4.2 Montaj Sekli ve Baglanti Notlari
Program Kapasitesi 3792 Steps __ __| Built-in EEPROM DVP serisi PLC'leri kurarken, sicaklik dagiiminin saglanabilmesi igin PLC'nin
Komutlar Z,em:t’l Komutlar: 32 (STL komutlari ile Uygulama Komutlari: 107 cevresinde gerekli boslugun birakildigindan emin olun. (Yandaki sekilde
_ _| birlikte) gdriindigi gibi).
Step Role | Baslangig stepleri | 10 Nokta S0~S9
(Kalicr) Genel stepler 118 Nokta S10~S127
Yardime Genel 512+232 Nokta MO000~M511 + M768~M999
Réle Ifallm 256 Nokta M512~M767 B DIN Ray Kurulumu
o 280 Nokta M1000~M1279 —— DVP serisi PLC’ler DIN rayi kullanilarak panoya sabitlenebilir. DIN rayr 35mm ylkseklikte ve 7.5 mm
64 Nokta TO~T63 (100 ms zaman birimi) - L < - . L
T64~T126 (10 birimi derinlikte olmali. PLC DIN rayina monte edildikten sonra sagdan ve soldan bileziklerle sabitlenmelidir. Bu
Timer Digital 63 Nokta M1028-On(0| r:zazaman frimi, sayede terminallere bagh kablolarin kopma ve yerinden gikma ihtimali en aza inmis olur. PLC’nin altinda
TNoK T127 1_ u )b' — klglk sabitleyici klipler vardir. PLCyi DIN rayina sabitlemek icin bu klipleri bastiriniz. PLC’yi yerinden
okta (1 ms zaman birimi) ¢ikarmak igin nce bu Klipleri aginiz ve ardindan PLC’yi DIN rayindan gekiniz.
Genel 112 Nokta CO~C111 Baglant
Counter | Kalici 16 Nokta C112~C127 i i PLC I/O baglantilari igin 22-16AWG (1.5mm) tekli kablo veya goklu kablo kullanilabilir.
Yiiksek-Hiz 13 Nokta 1-Faz 10KHz, 2-Faz 7KHz | C235~C254 (hepsi kalici tip) g216awe  Kablo terminal ozellikleri soldaki sekildeki gibi olmalidir. PLC terminal vidalari sikma
Data Genel 408 Nokta DO ~ D407 / tork orani 5~8 kgf-cm (4.3~6.9 in-1bs) olmalidir..
Register Kalici 192 Nokta D408~D599 4 Power kablolari gekilirken PLC giris noktalari sinyal kablolari ve PLC cikis
9 Ozel 144 Nokta D1000~D1143 T noktalari kablolari ile ayni kablo blogunda olmamalidir.
Pointer P 64 Nokta PO~P63 \< 1.5mm Power kablolari baglanirken PLC giris noktalari sinyal kablolari, PLC cikis
Index Role | E/F 2 E (=D1028), F (=D1029) ' noktalari kablolari ve PLC power supply kablolari ile ayni kablo blogunda
sapit | DecimalK 16 bit: -32768~+32767 32 bit: -2147483648~+2147483647 o Dikkat Ediimesi Gereken olmamalidir.
Hexadecimal H | 16 bit: 0000~FFFF 32 bit: 00000000~FFFFFFFF o ikkat Edilmesi Gerekenler
Program write/read haberlesme portu: RS-232C. Genel fonksiyonlu haberlesme Qall§m‘a Qnam| ' )
Seri Haberlesme Portu portu: RS-485 (RS komutu ile kontrol edilir). DELTA'nIn siiriictlerini kontrol 1. PLC'yi tozlu, dumanli ve asindirici atmosferin bulundugu ortamlara kurmayiniz.
etmek igin 6zel komutlar vardir. 2. PLC'yi yliksek sicaklik veya ylksek yogunlagsmanin bulundugu ortamlara kurmayiniz.

% llave not: Ozel réleler ve data registerler icin PLC Uygulama manualini inceleyin.

3.2 Genel Ozellikler

3. PLC'yi titresim ve sok’un olustugu ortamlara kurmayiniz.




M Kurulum
1. PLC baglantilari yapilirken PLC’nin igine iletken parcalar diisirmeyin.

2. PLC ile diger kompenentler arasinda minimum 50mm bosluk birakin ve PLC'yi yliksek voltaj hatlarindan ve
icinde gu¢ barindiran donanimlardan uzak tutun.

4.3 Gl Terminalleri Baglantilari ve Ozellikleri
DC power girigli PLC modellerinde, 24VDC ve 0V terminallerine DC power beslemesi uygulanir. (Gii¢ Araligi
20.4VDC - 28.8VDC). Power voltaji 20.4VDC’den kigikse PLC uygulamasi duracak bitin cikislar OFF
olacak ve ardindan ERROR LED Flash yapacak.

20.4VDC~28.8VDC

B Giivenlik Rehberi
PLC birgok donanimi kontrol edecegi icin, bu donanimlardan herhangi birinin hareketi diger tim donanimlarida
etkiler, ve bu donanimlardan birinin arizalanmasi bitiin otomatik kontrol sistemini etkiler ve sonunda teklikeli

durumlar olusabilir. Tavsiye edilen power baglantisi:
@ AC Power Yiikleme
® @ Power Devresi Koruma Sigortasi (2A)
) ‘ A_%.@) 7o——=@ [ ® Power Indikator
! @ Acil Stop
® : I I'Guam o Beklenmeyen durumlari engellemek igin bir “Acil Stop” butonu
I ErN yerlestirilir. Bu buton aktif oldugu zaman, power aniden kesilir.
© } @ | mc ® Sistem Devresinin izolasyon Birimi
e OVW T Fe——@ Sistemin enerjisi aniden kesilip geldiginde olasi kararsizligi
Onlemek igin glic devresinde elektromanyetik kontaktor ve role
—— kullanilarak izolasyon birimi olusturulur.
‘ [24V] V] ML@J@ é ® DVPPS01/24VDC Power Modil
@ DVPPLC
Power Supply: 24VDC

B Giris Noktasi Baglantisi
PLC giris noktasina DC power girisi baglamak igin 2 tip baglanti sekli vardir: SINK ve SOURCE.

[1 SINK ve SOURCE tipi DC power PLC giris bagdlantisi asagida gosterildigi gibidir:

Sink = S/S ortak terminale 24VDC + Source = S/S ortak terminale 24VDC —
terminali baglanir. terminali baglanir.
SIS - | — X0 | |
Sinl{ing : . :
| ! | !
+(C a8 n
! . 1 !
X0, ! SIS, |
i m i = Sourcing _ R
[ Baglanti
Giris Noktasi Esdeger Devresi Baglanti Devresi
DC Tip ,_g | 1
(DC Sinyal IN)
5V ’J
$—%[gf — ]
S [r2aviTov ] [ssTx0TX1Tx2
L P
SINK Mod
Giris Noktasi Esdeger Devresi Baglanti Devresi
DC Tip * 24vDC
(DC Sinyal IN)
+5V
;
o SIS P l
L% (I %
SOURCE Mod

A Cikis Terminalleri Asirnyik Kapasitesi
Her cikis kontadi 5 dakika boyunca normal akim oraninin iki kati kadar asir yik kapasitesine sahiptir. Ortak
(Common) kontaklar igin asiriyik kapasitesi 2 dakika i¢in normal akim oraninin 1.5 katidir. Eger asirnyik
kapasitesi aslilirsa roéle kontaklari zarar gorebilir veya devrelere zarar verebilir.
DVP-S Serisi PLC'lerde 2 tip ¢ikis moduli vardir: Bunlarla ilgili elektriksel &zellikler icin Fonksiyonlar &
Ozellikler béliimiine bakiniz.
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PLC’nin gikis baglantilar yapilacagi zaman, ortak uclarin baglantisina dikkat edilmelidir. Ornegin

DVP14SS11R2'de, YO gikis terminali CO ortak ucunu, Y1 gikis terminali C1 ortak ucunu, Y2~Y5 gikislar C2
ortak ucunu kullanir. Sekil C’ye bakiniz.
Isolasyon Devresi: PLC dahili devrelerinin izalasyonu ve PLC giris modullnin izalasyonu igin optokupldr

kullanilir.
Role Cikis Devresi Baglantisi

Dalga Emici Diyot: rélenin kontak dmrini arttirir

Emergency Stop: harici buton kullanihr

i
SO0 LI IV C2 V2 I3 IYA IS V2

2@ o

Fuse: cikis devrelerini korumak igin ¢ikis ortak ucuna 5~10A
kapasiteli sigorta kullanin.

Dalga Emici: AC yiikte olusabilecek parazitleri disurdr.

DC Power Supply

m

Indikator: neon indikator

olec

AC Power Supply

Akkor Lamba (resistif yiik)

O|®|0|e|0(®| ©0|e

Ortak Ozel Cikis: Birbirine baglanacak sekilde harici devre kullanip
PLC’nin igindeki programa bagl olarak beklenmeyen hatalara karsi
koruma saglar.

©

Transistor Cikis Devresi Baglantisi

DC Power Supply

Emergency Stop

Devre Koruma Sigortasi

Transistor output Example (sink output wiring)

V/
476
COlYOICIIY11C21Y21Y31Y41Y5

®|e|e|e

Transistor modiil ¢ikisi open kollektor ¢ikis olup YO cikisi pulse ¢ikisi
olarak ayarlanmigtir. (PLSY komutu igin). Transistor modulinin
dizgliin calismasi icin ¢ikis direnci ¢ikis akimini 0.1A Uzerinde
olmasini saglayacak blyuklikte bir direng olmaldir.

!
©e

Transistor modiil ¢ikisi open kollektor ¢ikis olup Y1 gikisi pulse ¢ikisi
olarak ayarlanmigtir. (PWM komutu igin). Transistor modulinin
dizgiin galigmasi igin cikis direnci ¢ikis akimini 0.1A Uzerinde
olmasini saglayacak buyikliikte bir direng olmaldir.

Ortak Ozel Cikis: Birbirine baglanacak sekilde harici devre kullanip
PLC’nin igindeki programa bagl olarak beklenmeyen hatalara karsi
koruma saglar.

B Power Gostergesi

1. MPU veya ilave Unitenin 6n yiizinde, “POWER” LED vardir. MPU enerjilendigi zaman, LED (yesil) ON olacak.
MPU enerjilendigi zaman eger indikatér ON olmazsa, bu DC power supply’da problem oldugu anlamina gelir,
+24V ve 0V baglantilarinin dogru baglandigina emin olun. Eger ERROR LED flash yaparsa, PLC 24V power

supply yetersiz oldugu anlamina gelir.

2. Eger ilave Unite Uzerindeki, “L. V", indikatori ON ise, bu ilave Unite Uzerindeki power voltaji yetersiz oldugu

anlamina gelir, ve ilave Unitenin Uzerindeki ¢ikislar engellenir.

E Hazirhk
1. Enerji vermeden 6nce power baglantisi ve I/O baglantilarin uygun olarak baglandigindan emin olun. Ve /O

terminallerine dogrudan AC110V veya AC220V baglamayin. Olasi bir kisa devre durumunda dogrudan PLC

zarar gorebilir.

2. Cevre donanimlari kullanarak (PC,HPP) MPU’ya program yiikledikten sonra MPU Uzerindeki ERROR LED = ON
degilse, bu programin dogru oldugdu ve kullanicinin RUN komutunu bekledigi anlamina gelir.
3. Cikis kontaklarinin ON/OFF testini yapmak igin HPP kullanin.

H Calisma & Test
1. Eger MPU’'nun ERROR LED’i yanmiyorsa, RUN komutu vermek igin gevre donanimlar kullanilir (PC,HPP), daha

sonra RUN indikatérii ON olur.

2. Calisma sirasinda timer degerini, counter degerini ve register degerlerini gorintilemek icin HPP kullanilabilir.
Ayrica HPP’den register degerleri degistirilebilir ve 1/0 noktalari ON/OFF yapilabilir. Eger ERROR LED = ON
(fakat sabit olacak) ise, Bu kullanicinin programinin 6nceden ayarlanan overtime limit astigi anlamina gelir.
Kullanici programini kontrol eder ve tekrar ON/OFF fonksiyon islemini yapar. (PLC otomatik olarak STOP moda

geger).

HPLC I/O Cevap Zamani:
PLC’nin toplam cevap zamani (giris sinyali geldiginden ¢ikis hareketine kadar olan) asagidaki gibi hesaplanir:

“Cevap Zamani” = “giris gecikme zamani” + “kullanici programi tarama zamani” + “cikis gecikme zamani”

Giris gecikme zamani

10ms (fabrika degeri), 0~15ms ayarlanabilir. Detayli bilgi igin D1020~1021
registerlerine bakiniz.

Kullanici programi
tarama zamani

D1010 registerine bakiniz.

Cikis Hareketi Gecikme | Roéle modull yaklasik 10ms.
Transistor moduli yaklasik 20~30ps.

Zamani

HPLC Temel Komutlar ve Uygulama Komutlari:
© MPU'nun igindeki Temel komutlar ve uygulama komutlarinin hepsi DELTA DVP-PLC Serisi MPU’lar igin
kullanilabilir. llgili temel komutlar ve uygulama komutlari igin DELTA PLC Teknik Uygulama Manualini

inceleyiniz .

© DVPHPP el programlama terminali, DPLSoft (DOS versiyon) ladder diagram yazma programi veya WPLSoft
(Windows versiyon) ladder diagram yazma programi DELTA DVP Serisi PLC'lere program yazmak igin
kullanilabili. DVP14SS MPU’ya basit bir transfer kablosu ile baglanilabilir ve bu kablo Uzerinden MPU’ya
program yazilabilir, MPU igindeki program alinabilir on-line izlieme yapilabilir.

6.

1 On panel indikatérlerinden hatayi belirleme

DVP PLC’de hata olustugunda lutfen asagidakileri kontrol ediniz:

M “POWER” LED

MPU’nun 6niinde “POWER” LED vardir. MPU=ON oldugu (enerjilendigi) zaman, yesil LED=ON
olacak. Eger MPU enerijilendigi halde indikator ON olmazsa ve giris power normalse, PLC’de problem
var demektir. Litfen PLC’yi en yakin saticiniza goéturin.

M “RUN” LED

PLC’nin durumunu gosterir. PLC galismada oldugu zaman RUN Led'’i yanar ve kullanicilar PLC
galisma modunu degistirmek igin (RUN/STOP) HPP EI programlama terminali veya Ladder diagram
yazma programi kullanabilir. (WPLSoft).

M <“ERROR” LED

e Eger MPU’ya hatali program gonderildiyse, veya komutlarin parametreleri izin verilen degerlerin
disinda ayarlandiysa, ERROR indikatérii flash yapar. Bu durumda kullanici PLC’nin D1004
registerine bakar buradan hata kodunu okur ve Hata kodu tablosundan bu koda karsilik gelen
hatanin ne oldugunu goérir.. Hatay! dizeltir ve hata giderildikten sonra program MPU’ya tekrar
yuklenir.

( Eger PLC’ye baglanilamiyorsa, ve LED hizli flash yapiyorsa, bu 24V beslemenin az geldigini gosterir. 24V
beslemenin saglikli gelip gelmedigi kontrol edilir.

( ERROR LED ON oldugu zaman (flash yapmiyor-sabit), bu program igleme zamaninin ayarlanan overtime limit
degerinin iizerinde oldugunu gosterir. (D1000’den ayarlanir). Program kontrol edilir ve gerekirse WDT komutu
kullanilir. Eger LED yanmaya devam ederse RUN LED’inin OFF olup olmadig1 kontrol edilir. Eger RUN Led’i
ON ise PLC’nin gevresinde parazit yayan cihazlar olup olmadig: kontrol edilir.

M “Input” LED

Giris noktalarmnin ON/OFF sinyalleri Input LED’lerinden kontrol edilebilir veya giris noktalarinin durumlari
HPP kullanilarak goriintiilenebilir. Eger digsardan bir input sinyali varsa ilgili girig indikatdrii ON olur. Eger girig
indikatoriiniin ON olmast ile ilgili bir siiphe varsa HPP kullanilarak programdaki girigin posizyonu ile indikator
durumunun ayni olup olmadig1 kontrol edilir. Eger PLC’nin kuruldugu ortamda sizint1 akimi olusursa girislerde
beklenmeyen hareketler meydana gelebilir.

M  «Output” LED

“Output” LED’leri ¢ikis sinyallerinin ON/OFF durumunu goriintiilemek igin dizayn edilmistir. Ve ¢ikis LED’i

ON veya OFF iken ilgili ¢ikisa bagli olan yiik ters iglem yapiyorsa asagidaki durumlar meydana gelmis olabilir:

¥~ (Cikis kontag igin, kisadevre veya asir1 yiiklemeden dolayi kontak erimis veya bloke olmus ve buna bagh
olarak bozulmus olabilir.

¥ Eger ¢ikis kontagi bagh yiikler istendigi gibi caligmiyorsa, ¢ikig baglantilarimin dogru olduguna ve
vidalarinin iyice sikili (gevsememis) olduguna emin olun.

6.2  Hata Kod Tablosu

Hata Hata
Kodu Aciklama Kodu Agiklama
0001 | S kullanim limiti agildi 0F05 | DCNT DXXX yanlis kullanildi

P ikinci kez kullamldi veya kullamim limiti
0002 asildi 0F06 | SFTR yanlis kullanild:
0003 | KnSm kullanim limiti agildi OF07 | SFTL yanlis kullanildi

Interrupt Pointer, |, ikinci kez kullanildi| OF08 | REF yanlis kullanildi
0102 S

veya kullanim limiti agildi
0202 | MC kullanim limiti agildi 1000 | ZRST yanhs kullanildi
0302 | MCR kullanim limiti agildi C400 | Yanhs komut kullanildi
0401 | X kullanim limiti agildi C401 | Genel devre (ladder) hatasi
0403 | KnXm kullanim limiti agildi C402 kllﬂl;r:_lllzll komutlari 9 kereden fazla pespese
0501 |Y kullanim limiti agildi C403 | MPS 9 kereden fazla pespese kullanildi
0503 | KnYm kullanim limiti agildi C404 | FOR-NEXT 6 step ve Uzerinde
0601 | T kullanim limiti asildi C405 |STL/RST FOR-NEXT arasinda kullanildi
0604 | T register kullanim limiti asildi SRET/IRET FOR-NEXT arasinda kullanildi
0801 | M kullanim limiti asildi MC/MCR FOR-NEXT arasinda kullanildi
0803 | KnMm kullanim limiti agildi END / FEND FOR-NEXT arasinda kullanildi
0D01 | DECO yanlis kullanildi C407 | STL 9 kereden fazla pespese kullanildi
0D02 | ENCO yanlis kullanildi C408 | MC/MCR STL icinde kullanildi
0D03 | DHSCS yanlis kullanildi I/P STL iginde kullanildi
0D04 | DHSCR yanlig kullanildi C409 | STL/RET Subroutine iginde kullanildi
0D05 | PLSY yanlis kullanildi ﬂ:ﬁgr Interrupt Service Routine iginde
0D06 | PWM yanlhs kullanildi C40A | MC/MCR Subroutine iginde kullanildi,
0D07 | FROMITO yaniis kullanilds mﬁ;l\élﬁ:dlf Interrupt Service Routine iginde
0D08 | PID yanlig kullanildi C40B | MC/MCR komut adresi NO'dan baglamadi.
0EO1 | C kullanim limiti asildi C40C [ MC/MCR N adresi farkli
0EO04 | C register kullanim limiti asildi C40D | I/P dogru kullanilmadi
0E05 | DCNT CXXX yanlis kullanildi C40E |Son FEND komurundan sonra IRET

gorinmiyor.
0E18 | BCD doniisiim hatas! Son FEND komutundan sonra  SRET
goriinmiyor.

0E19 [ Bdlme hatasi (bélen=0) C41C |llave lnitelerdeki I/O noktalari limiti asti.
O0F04 | D register kullanim limiti agildi C4EE | Programda END komutu yok

6.3 Periyodik Bakim
PLC’ye bagh kompanentler ¢ok sik arizalanan pargalar olmadidi icin bu kompenentleri gok sik degistirmeye
gerek yoktur. Eger gikis rélesi kontaklari gok sik kapanip agilirsa ve bu rélelerle yliksek akim geken yukler
surdlirse c¢ikis rolesi kontaginin émrli azalr. Bu durumlarin olustudu ortamlarda periyodik olarak role
kontaklarinin surekli agik veya kisa devre olup olmadigi kontrol edilir. Ayrica asagidaki uyarilarada dikkat
edilmelidir:
%~ DVP PLC'yi direk glines 1s1ginin geldigi yerlere veya isi yayan objelerin yanina kurmayiniz.
%~ DVP PLCi ylksek sicaklik, yiksek rutubet, asir titresim, asindirici gaz, sivi, toz ve metal

parcaciklarin bulundugu ortamlara kurmayin.

%~ Periyodik olarak baglantilari ve vidalarin iyice sikili oldugunu kontrol edin.



